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PROGRAMA DEL CURSO

Nombre del Curso . Dinamica de Sistemas Mecéanicos
Sigla . EI-0006
Créditos : 3
Requisitos . EI-0003
Correquisitos Do
Clasificacién . Propio
Ciclo y afio . 1-2024
Horario : L:13:00 a 16:50
Modalidad . Regular
Grado Virtualidad . Bajo Virtual
Profesor : Adolfo Fallas Zufiga

Correo: adolfo.fallas@ucr.ac.cr Tel: Telegram @AdolfoFallas

DESCRIPCION DEL CURSO

En este curso se estudiaran los movimientos de particulas, cuerpos rigidos y las causas
gue los producen, aplicando los principios de la mecéanica newtoniana. Se pretende que
los estudiantes lleguen a dominar dichos principios aplicando la matematica y la fisica,
y ademas desarrollen una mentalidad analitica para la solucién de problemas practicos
como futuros profesionales. Los conocimientos adquiridos les serviran como base para
el estudio de tematicas mas avanzadas en Ingenieria.

OBJETIVO GENERAL

Estudiar los principios basicos que rigen el comportamiento de la cinética y cinematica
de las particulas y los cuerpos rigidos.

OBJETIVOS ESPECIFICOS

* Describir el movimiento rectilineo y curvilineo de particulas y cuerpos rigidos desde
el punto de vista cinematico y cinético.

» Utilizar los métodos de trabajo, energia y cantidad de movimiento para el analisis y
solucién de problemas relacionados con el movimiento de particulas.

* Estudiar la cinematica y cinética de sistemas de particulas utilizando la Segunda Ley
de Newton y los principios de trabajo, energia y cantidad de movimiento.

» Utilizar los métodos de trabajo, energia y cantidad de movimiento para el analisis y
solucién de problemas relacionados con el movimiento de los cuerpos rigidos.
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CONTENIDOS DEL CURSO
v' Capitulo 11: Cinematica de particulas (menos secciones 7 y 8)
v Capitulo 12: Cinética de particulas, Segunda Ley de Newton (menos 11 a 13)
v' Capitulo 13: Cinematica de particulas, métodos de energia y cantidad de

movimiento

v' Capitulo 15: Cinematica de cuerpos rigidos (excepto 12 en adelante)

Capitulo 16: Movimiento plano de cuerpos rigidos: Fuerzas y aceleraciones

v' Capitulo 17: Movimiento plano de cuerpos rigidos, método de energia y cantidad
de movimiento

<

ACTIVIDADES DEL CURSO

La teoria que fundamenta cada uno de los contenidos del curso debera ser cubierta por
los estudiantes mediante la lectura del libro de texto. Se reforzaran los contenidos en
las clases, donde se complementard con la resolucion de diversos problemas.

Por cada contenido se asignara una tarea, que consistira en la resolucion de ejercicios
practicos, los cuales estaran disponibles en la plataforma de Mediacion Virtual.

La plataforma de Mediacién Virtual se utilizara para facilitar material adicional, y
coordinar las sesiones virtuales.

Dentro de la evaluacion del curso se incluye un proyecto, que consiste en el andlisis
cinético de una maquina seleccionada por el estudiante y aprobado por el profesor. El
proyecto se trabajara de forma individual.

EVALUACION
- Tareas 10%
- 1° Parcial 25%
- 2°Parcial 25%
- 3° Parcial 25%
- Proyecto 15%

Los estudiantes que obtengan una nota final de 6.0 o 6.5 tienen derecho a un examen
de ampliacién. Los examenes se realizaran durante las horas de clase.
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